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FORGASOK

1. nagy ivben

.--""":""""'--.._ csokkentett Ha az egyik motor sebességét
sebesség amasik | csokkentjik a mdsikhoz képest,
motor M power motorhoz képest akkor a csokkentett Sebességﬁ
tor power €5 motor irdnydba fog elfordulni a
robotunk nagy ivben. (az irdny
motor ¥ on at . . , p
mind a két motor esetében
motor on at cw. ugyanaz, most elére)

2. a sajat oldala korul (élesen)
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Amennyibben az egyik motort be

az egyik motor

,kiiktatasa” sem teszem a programba, vagy a
motor M1 |power (@ sebességét O-ra dllitom, Ggy a
tor Sower robot élesen (a sajat oldala koérdl)

kCIn)’CII’Odik. (Ez egyébként lehet véletlen is,
ami hibaként jelentkezik, ha az egyik motort nem

motor M on at cw.

- dllitom be, akkor a robotom nem egyenesen
motor on at cw. g
megy, hanem kanyarodik, ilyenkor ezt a

bedllitast érdemes ellendrizni!)

3. a sajat tengelye koril

Az 1. és 2. pontban lévé

ellentétes programsorok esetében a robot
irdnyban Al
- motor M1 | power forognak nem fog megdllni! Ehhez be kell
 motor M2 | power I illeszteniink egy kontroll elemet

(wait .. secs) és a megdllds
parancsokat!

> motor on at cow.

> mwotor M2 |on at cw.
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